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À l’interface de l’informatique, des neurosciences et de la robotique, 
Benoît Girard s’intéresse à la modélisation informatique des proces-
sus cognitifs relevant de la sélection de l’action, de l’apprentissage et 
de la navigation, ainsi qu’à leur application en robotique. S’inspirant 
particulièrement des capacités de mobilité, d’autonomie, de survie et 
d’adaptation des animaux, il élabore notamment des solutions dans le 
domaine de la robotique autonome. Cette approche pluridisciplinaire est 
essentielle pour ses recherches sur la compréhension du cerveau et la 
conception d’agents adaptatifs.
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